
                    

 

 

Puesta en marcha y post proceso del sensor Zenmuse L1 en DJI 
TERRA 

ZENMUSE L1 

 
Captura, analiza y visualiza tu entorno con DJI Terra - un software de mapeo fácil de usar 

desarrollado para ayudar a los profesionales de la industria a transformar los escenarios del 

mundo real en activos digitales. 

A continuación, se hará muestra de la interfaz del software DJI Terra en conjunto con el 
procedimiento para el procesar información recolectada mediante Cámara/sensor Zenmuse 
L1. 

Flujo de trabajo mediante interfaz DJI TERRA: 

Para iniciar el procesamiento de datos recolectados en terreno mediante el sensor Lidar se 
necesitará contar con los siguientes archivos;   

1) .CLC – CLI - .CMI - .IMU – .LDR - .RTB – .RTK – .RTL – .RTS 
 (ejemplo: DJI_20210908113717_0001_Zenmuse-L1-mission.CLC) 

En caso de generar una metodología PPK, sumar a los archivos anterior el dato de 
observación (.obs) de la antena de tercero con una modificación en el nombre, de la 
siguiente forma: 

Dato de observación original -----→ __B10810.21o 

Dato de observación modificado → DJI_202109081137_XXX.obs  

- en la modificación los números hacen referencia a la fecha: DJI_año mes día hora minuto_XXX.obs 

2) Imágenes RGB obtenidas mediante el vuelo 

 

 

 



                    

 

 

 

Pantalla de inicio 

 

 

Al costado izquierdo se podrá observar la biblioteca de misiones en donde se almacenarán los 
trabajos ya creados en función de misiones anteriores. Si por defecto no tienes misiones 
almacenadas, en el sector bajo existirá un botón color celeste el cual te permitirá la creación 
de una nueva misión NUEVA MISION  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                    

 

   

 

 

Por defecto al crear una nueva misión nos mostrará una serie de opciones de la cuales 

seleccionaremos Procesamiento de nube de puntos LiDAR. 

 

 

 

 

 

 

 

 



                    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Se deberá nombrar la misión según estime conveniente usuario y luego en el icono de carpeta 

se podrá dar una carpeta de salida. 

 

Parámetro de post proceso  

En el sector derecho al iniciar una nueva misión se abrirá un 

menú en donde se podrá establecer los parámetros de post 

proceso, en donde se deberá respetar las siguientes 

opciones 

• Densidad de nube de punto: Alto  

• Configuración de sistema de coordenadas de salida: 

según estime usuario (sistema de referencia) 

• Parámetros: distancia efectiva de la nube de puntos 

(250m) 

• Salida de reconstrucción: Según estime 

conveniente usuario (PNTS – LAS) 

• Iniciar procesamiento  

•   

  



                    

 

Resultados de nueve de puntos  

 

           RGB                                                                                                     INTENSITY  

 

            

        ALTURA                                                                                               RETORNO  

 

 

 

 

 

 



                    

 

Herramientas  

 Tras obtener resultados de nube de puntos, por defecto tenemos al costado derecho una 

columna de herramientas y edición frente al producto. 

 

1) Aumento de volumen de los puntos de la nube  

2) Disminución de volumen de los puntos de la nube 

3) Observación planimétrica y 3D de la nube de puntos 

4) Zoom  

 

 

 

 

 

 

 

 

Anotaciones y mediciones 

 

En el sector derecho se podrá seguir visualizando la barra de edición de parámetros de post 

proceso, en esta se habilitará la opción de anotaciones y mediciones, esta opción nos 

permitirá interactuar con la nube: 

- Teclear una zona de la nube para reconocer y/o extraer coordenadas (x y z) de interés 

seleccionada 

- Toma de distancias atreves de la selección de dos o mas puntos  

- Toma de áreas mediante polígonos de intereses 

- Toma de volúmenes mediante creación de polilíneas 
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Exportación de nube de puntos  

 

Para realizar la exportación de la nube de punto en 

archivo .LAS se debe teclear el trabajo y luego 

presionar el icono que la flecha roja está indicando. 

 

Reporte de nube puntos 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


